NOTA

Quando non viene specificato il sistema di unità di misura, si intende che è il “Sistema Interna-zionale (MKS)”(S.I.). Le grandezze usate in tale sistema, sono:

a) massa (Kg)

b) lunghezza (m)

c) tempo (s)

Cinematica del “punto materiale”

Velocità (m/s)
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Moto rettilineo “uniforme”
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Accelerazione (m/s2)
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 = r/r
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Al limite per t ( 0
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direzione: perpendicolare a 
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opposto a 
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 (versore del raggio, nel punto considerato)

Moto rettilineo “uniformemente accelerato”
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Moto circolare uniforme

v = cost
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Velocità angolare (rad/s)
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= periodo (s)
= frequenza (s-1 = Hz)

v = 2(R/T = (R
a = v2/R = (2R

rv





r





r1(ti)





r2(tf)





O1





O2





r1(tf)





r2(ti)





r











f





i





α











i











f





α





α





α





O





f






























































rf














ri





i



























































R














_1196237907.unknown

_1196240140.unknown

_1196240240.unknown

_1196240629.unknown

_1196253097.unknown

_1196240324.unknown

_1196240176.unknown

_1196238473.unknown

_1196240033.unknown

_1196238312.unknown

_1196237124.unknown

_1196237349.unknown

_1196237503.unknown

_1196237274.unknown

_1177332589.unknown

_1196226621.unknown

_1177400099.unknown

_1177332558.unknown

